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@&g%k PINCA PNEUMATICA D@(Yl

PNEUMAT

NOMENCLATURAS

@ Pinga pneumdtica
@ Garras
(® Mordente

@ Canal para sensor

® F = forca de aperto de uma garra apenas.

Se uma pinca tem trés garras, com
F = 25N,entdo a forca total de aperto é
25x3 = 75N.

® Carga

@ L = disténcia entre o baricentro de

uma carga e a superficie de referéncia

C = curso de uma Unica garra
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TIPOS

Pinga paralela: as garras se movem em linha reta. Pode haver duas, trés ou até quatro
garras.

Pinga de abertura angular: as garras sGo angulares e movem co longo de um arco. E geralmente
mais barata que a pinga paralela mas tem algumas limitagdes (ver figura 1.5):

- Se a pega tem dimensdes variadas, a érea de contato muda. (ver figura 1.6);

- Se a peca é cilindrica com dimensdes variadas, a posi¢do do centro da parte presa
varia.

Pinca com garras retrateis: as garras tem um dngulo de abertura ao redor de 90°.
Os mordentes podem retrair totalmente do plano de trabalho, e assim, em certos casos,
é possivel evitar um movimento de retracdo linear da pinga (ver figura 1.5).

Pingca com agéio de joelho: uma pinga de abertura angular com mecanismo de acéo de joelho

para alcancar alias forgas de fechamento. O aperto é ireversivel mesmo quando ndo hd pressdo, assim a

a peca ndo pode se soltar acidentalmente. O dngulo de abertura é de 90°, assim ele age como
pinga com garras refrateis.A forca de fechamento é alta apenas dentro de um dngulo limitado

Numero de garras: pinca de duas garras é usada para pegas cilindricas ou em formato
de prisma com di@metro Unico. Pinga de trés garras podem ser usadas para pegas cilindricas
de diferentes diémetros.
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MORDENTE 1
FIG. 1.2 FIG. 1.3
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Os mordentes devem ser t&o leves e curtos o quanto possivel para que a inércia ser a minima possivel.
Quanto mais compridos os mordentes, menos forca e disponivel (ver fig. 1.2).

Mordentes mais largos sdo apenas mais pesados, eles ndo aumentam o atrito (ver fig. 1.3).

EXEMPLOS DE MORDENTES

FIG. 1.4
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CALCULOS 1

Antes de mais nada, determinar a forca de fechamento necessaria.
Entdo decidir qual o tipo de pinca pode assegurar esta forca com a requerida pressdo e distdncia de fechamento, desejada.
Para ajudar os projetistas a calcular a forca de fechamento, nés propomos dois niveis de cdlculo, aproximado. -

ESQUEMA PARA CALCULAR A FORCA DE FECHAMENTO DA PINCA

FIG. 1.8

az

METODO DE APROXIMACAO

Forca de fechamento para cada garra [N] = 200 x massa da peca [kg] / nOUmero de garras.

Unidade de

Dados medida

Férmula Exemplo

M | Massa da peca kg 1.2
Nomero de garras - 3
Forca de fechamento de cada garra N >200xM/n | 2200x1.2/3 =280

N S
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METODO DE CALCULO APROFUNDADO

Dados U;:gdd.ig: Férmula Exemplo
M Massa da peca Kg 1,2
a Aceleragéo m/s? 5 na diregdo X
Q Velocidade angular rad/s 0
T Largura do mordente mm 8
d Diémetro apertavel da peca mm 16
ax Distancia de X do baricentro ao centro de aperto mm 0
ay Distéincia de Y do baricentro ao centro de aperto mm 0
az Distéincia de Z do baricentro ao centro de aperfo mm 25
0 Coeficiente de atrito mordente /peca 0,2
Alguns exemplos:
Aco liso sobre metal liso p=0,1
Aco dspero sobre metal liso p=02-03
Material macio, ex. Vulkolan p=04
Forma acoplada (ver fig. 1.4) p=1
Forcas aplicadas no baricentro da pega.
Quando determinar as forgas, calcular para cada diregéo:
Forca peso N Mx9,81
Forca de inércia x aceleragdo linear N Mx a
Forca de inécia x velocidade angular N MxQ2xr
Fx Forca ao longo do centro da pinga N Fx = peso 1.2x9.81 = 11.8N
Fy Forca perpendicular & garra N Fy = Fdainércia = 1.2x5=6N
Fz Forca tangencial & garra N Fz=0
Forca equivalente ao centro de aperto
T d 2 87T
Fteq | Forcatangencial equivalente N V[FX '(GZ +7 . o +7> PRy :|+ 02 |:H48 .%lJr O] — 428N
T d T d 8
a1 (25 ¥ %)
Fyeq | Forca perpendicular equivalente N Fy - T +Fz: ETZ =6 g - 75N
Fsteo | Forca de aperto tedrica N Maior entre (Fteq/2u) e (Fyeq) Maior entre (42.8/2.02) e 75 = 107
F Forca de aperto N FsTeo - 1.5 (coeficiente de seguranca) =107-15=160N

GRAFICOS COMPARATIVOS PARA PINGAS

As linhas tragadas nos gréficos abaixo mostram o seguinte para cada série de pingas:
* Forga de aperto (a 6 bar)
¢ Curso (linear ou angular)
Isso permite determinar a série mais apropriada para as suas necessidades. Por exemplo, se vocé quer uma pinca com duas garras
paralelas, uma forca de aperto maior do que 100 N e curso maior do que 12 mm, vocé pode aché-la nas série P2 ou P4.




GRAFICO COMPARATIVO - PINGA COM DUAS GARRAS PARALELAS
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GRAFICO COMPARATIVO - PINCA COM DUAS GARRAS DE ABERTURA ANGULAR
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GRAFICO COMPARATIVO - PINCA AUTOCENTRANTE DE TRES GARRAS
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PINCA COM DUAS GARRAS PARALELAS 1
* Série P1
Esta é uma pinga com excelente relagéo custo-beneficio.
Dupla agéo, prende interna e externamente. Vem c¢/émbolo magnetico ou néo. -

Os materiais utilizados e os tratamentos térmicos e quimicos garantem que as partes
sujeitas ao esforcos sejam extra-resistentes.

* Série P2

Esta é uma pinca com guias das garras de roletes recirculantes.

Comecando por tamanhos muito pequenos — espessura minima de 10 mm.

Tamanhos maiores tm um sistema para absorver o jogo da guia da garra.

Dupla agéo, prende interna e externamente

Vem c/émbolo magnetico standart, e com encaixe para sensor, exceto para tamanho 06.

 Série P3

Pinca robusta de alta precisdo garantida para 1.500,000 ciclos com carga méxima sem
manutencéo.

Materiais de alta qualidade,e trabalhos precisos: corpo em liga de aluminio
endurecido de alta resisténcia. Partes méveis em aco temperado.

Dupla agéo, prende interna e externamente.

Ima para sensor de posigéo, exceto para tamanho 50 que pode ter imé de indutivo
Versoes especiais disponiveis sob encomenda:

* Com sensores de indutivo

* 5 posicdes monitordveis usando um sensor posiciondvel, flaxivel de seguranca para
* Com dispositivo de trava por mola para quando ndo hd presséo.

* Forca de aperto duplo e meio curso.

* Série P4

Pinca com curso longo.

A forma das garras faz dela paticularmente adequada para prender pegas de tamanho
grande, com relagéo ao peso.

Dupla agéo, prende interna e externamente.

Imas para sensor de posicdo, exceto para tamanho 6.
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PINCAS COM DUAS GARRAS ANGULARES

e Serie P7
Séo pingas com étima relagdo custo-beneficio, duplo efeito.

Séo predlspostos para aplicagéo de sensor magnetico tipo retrdtil.

O corpo é uma peca Unica.
Possue um sistema simplificado de substituigdo das garras.

* Serie P8
Séo pingas de simples efeito, normalmente abertas. Quase todas os componentes séo

feitos em tecnopolimero.Esta escolha confere leveza das pincas. A menor é
realmente pequena pesando 36 g!
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PINGCA COM DUAS GARRAS RETRATEIS

As duas séries seguintes de pincas de grande abertura angular podem ser usadas para aplicacdes especificas.

* Série P9
Séo pin%cs angulares com agdo tipo joelho quefprendem com angulo de abertura
regulavel, méximo até¢ 180°, com elevada forca de fixago. -
A pega & ser fransportada néo se solta nem mesmo em caso de falta de alimentagéo

pneumdtica.Séo dotadas de @mbolo magnético e canais porta sensores no corpo.

» Série P10
Pinca com de abertura ajustével entre 20° e180° projetada para prender a peca pelo

lado externo. O sistema de articulagé@o por joelho permite alta forca de aperto.

Hé também uma versdo com molas para seguranca extra durante quedas de pressdo. Cada
uma das garras pode ser ajustada em 1°. Materiais de alta qualidade e usinagem precisa.
Corpo em liga de aluminio endurecido altamente resistente. Partes méveis em aco femperado.
2.000.000 de ciclos sem manutengéo. Possibilidade de montar Sensor indutivo.

PINGA AUTOCENTRANTE DE TRES GARRAS

* Série P11
Pinca com boa relacdo custo-beneficio. Dupla agéo prende interna e externamente.

Embolo magnético para uso sensor do tipo retratil.
Vers&o autocentrante de quatro garras disponivel sob encomenda.
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PINCAS COM DUAS GARRAS

& LJORK PARALELAS SERIE P1
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* Pingas paralelas de duplo efeito com possibilidade de
prender inferna e externamente.

* Corpo em liga de aluminio anodizado, garras em
ago temperado.

* Fixacdo inferior ou lateral.

* Todos os tamanhos séo dotados de @émbolo magnetico
e canais porta sensor.

DADOS TECNICOS P1-20 P1-32
Vedagoes NBR
Presséo de trabalho 2-8 bar (0.2 - 0.8 Mpa)
Temperatura de trabalho °C 5+70
Fluido Ar filtrado com ou sem lubrificacdo.

Se utilizar ar lubrificado @ lubrificacgo deve ser continuo
Didmetro mm 20- 32
Forca de fechamento (a 6 bar) com 20 mm de distancia do plano superior N 180 420
Curso de uma garra mm 5 5
Peso Kg 0.50 0.70

DIMENSAO PINCA P1-20

CODIGO PARA PEDIDO

7 18
! J
@ I/H
R ‘ Jte)
- @
ME
3 M5 (open) ‘ @\ -
‘ @
M5 (close) @
y \  \ 4 x M4
— ’.' ! S prof. 7.5
© !
& I
= P |
[
14 14
© . e | | |25closed
33 open
39
2 2
25
4 x M4
prof. 8
s | &)
AR

Codigo Descrigéio
W1550200001 PINCA 2 GARRAS PARAL. P1-20
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DIMENSAO PINGA P1-32 CODIGO PARA PEDIDO 1

Codigo Descrigdo
W1550320001 PINCA 2 GARRAS PARAL. P1-32

25
38.5

\\

105.5

N4 x M5
) iprof. 7.5

20 | 31fechal 20 |

41abre
" | Acbre_|
48

ACESSORIOS: SENSORES MAGNETICOS

SENSOR TIPO RETRATIL COM INSERCAO POR CIMA

Codigo Descrigéio

W0952025390 SENSOR HALL INS. VERT. NA 2.5 m
W0952029394 SENSOR HALL INS. VERT. NA 300 mm M8
W0952022180 SENSOR REED INS. VERT. NA 2.5 m
W0952028184 SENSOR REED INS. VERT. NA 300 mm M8
W0952125556 SENSOR HALL INS. VERT. NA ATEX 2 m

Para caracteristicas tecnicas vide pag. 1.2/28

NOTAS
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Esta é uma pingca com 2 garras paralelas com sistema
de guia por rolamento de rolete. Dupla acéo, prende a
peca interna e externamente. Todas as pingas vem
émbolo magnetico e com canal para porta sensor.

DADOS TECNICOS P2-6 P2-10 P2-16 P2 - 20 P2-25
Pressdo operacional min. / méx. bar 1.5-7

Variagdo de temperatura € 5-60

Freqiencia méxima de operagéo ciclos/s. 2

Fluido Ar filtrado lubrificado ou ndo 20 um. Lubrificagdo, se usada, deve ser continua.
Tamanho 6 10 16 20 25
Diémetro mm 6 12 16 20 25
Curso de uma garra mm 2 2 3 5 7
Forca de fechamento a 6 bar N 5.3 28 83 97 180
Forca de abertura a 6 bar N 7.4 35 95 115 210
Peso Kg 0.027 0.048 0.12 0.24 0.45

DIMENSOES DA PINCA P2-6

4 x M2 7

prof. 4 ﬁ
;

O~ [
i A
R oA

10
7
Pt

4  12abre 4
‘ |8fechc: | ‘

2.5

4 M2

M3 résca
(fecha)
[32}
o M3 résca — - —1
[te} (abre)
[ -
™
)
o~ < 2 x M3 i ©
o < passantes % \A\ <
= L -

CODIGOS PARA PEDIDOS

Cédigo Descrigéio
W1570060200 PINCA COM 2 GARRAS PARALELAS P2-6 (Para sensor ver W0950044180 ou W0950045390 pdg. 1.2/24)
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DIMENSOES DA PINGA P2-10

|
! 2 x M3
prof. 5
M3 résca ‘
fecha ‘
~N
un
M3 résca : :
abre 5 ' L ' ‘
g pa ‘ .
L | Q ‘ 2 x M3 | &
| = f. 5.5 |
ol o] & | |
. © ‘ .
e e |
r 1 1
212 ¢ 16 11.5
23
CODIGOS PARA PEDIDOS
Codigo Descrigéio
W1570100200 PINCA COM 2 GARRAS PARALELAS P2-10 (para sensor ver W0950044180 ou W0950045390 pég. 1.2/24)
DIMENSOES DA PINCA P2-16
2 x @4 082
S| 2
21.6 42.2 prof. 8
e
13 — 4x M3
i ~
¢ o ~
M5 résca | | ¢ | | 2 x M4
(fecha) : prof. 8
A ‘ 2 39
M5 résca — o
(abre) ©
g
% =}
« & 8 2 x M4 °
- oo) - prof. 7

CODIGOS PARA PEDIDOS

Cédigo Descrigaio

W1570160200 PINCA COM 2 GARRAS PARALELAS P2-16 (para sensor ver W0950045390 ou W0950044180 , pdg. 1.2/24)
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DIMENSOES DA PINGA P2-20

. 0.02
* Parafusos para ajuste das folgas 2 x M5 32 2x05
prof. 8 | prof. 4
[ee]

-4
. el ¢

64 ‘ 18.6

@ 4 M4 8 26abre 8
16fecha
o I N
[
‘ : ‘ 2 x M5
SRS AR E W i
M5 résca .
(fecha) o @ ‘ @
M5 résca = 60
S . & | |4
& | 8
‘ 2 x M5
‘ prof. 8
30 2-' +0.1
26 42 -
CODIGOS PARA PEDIDOS
Codigo Descrigéio
W1570200200 PINCA COM 2 GARRAS PARALELAS P2-20 (para sensor ver W0950044180 , pdg. 1.2/24)
DIMENSOES DA PINCA P2-25
. . 40
Parafusos para o ajuste das folgas 2 x M6 @26 pfl.6 2x06 "%
prof. 12 | prof. 5
T
| 365
46
12
33.5 {
10 33abre 10 < DI
=19fecha
& gt o ‘
a
M5 résca 2 x Mé
(fecha) 2 s ? \O [Q orof, 10
I | :
M5 résca § $ 7‘3 $
(abre) ‘ @ ;
| @ ‘ .
J10 [ 2
‘ 2 x M6
T prof. 12
36 22
33.8 52

CODIGOS PARA PEDIDOS

Cédigo Descrigéio
W1570250200 PINCA COM 2 GARRAS PARALELAS P2-25 (para sensor ver W0952025390 e seguintes pdg. 1.2/28)
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PINCA DE PRECISAO COM DUAS GARRAS | 7
Esta é uma pinca com duas garras paralelas, de dupla
acdo prendendo a peca interna e externamente. O corpo
contém encaixe para sensor magnético de proximidade.
A pinca é garantida para operacdo minima de 1,5 mi-
Ihées de ciclos SEM manutencéo.Corpo em liga de alumi-
nio endurecido, e garras em ago temperado e retificado.
Entradas de ar podem ser por baixo ou lateral;existem
diversas possibilidades fixagéo.
O fornecimento inclue : suporte porta sensor,(se necessdrio),
parafusos para fixacdo em qualquer posicéo,e O'ring
para conexdo pneumdtica direta;sensor sé para P3-50.
OS SENSORES INDUTIVOS A MW,NAO FORNECE.
DADOS TECNICOS P3 - 50 P3 - 64 P3 - 80 P3- 100 P3 - 125
Variagdo de pressdo bar 208
Variagdo de tfemperatura °C 5°Ca 80°C
Fluido 20um ar filtrado lubrificado ou néo. Lubrificacdo, se usada deve ser continua.
Vida 0til sem manutengdo acima de 1.5 milhées de ciclos
Curso da garra mm 4 6 8 10 6
Forca de aperto por garra a 6 bar N 50 (L=20mm) 110 (L=20mm) 180 (L=25mm) 225 (L=32mm) 750 (L=32mm)
Peso aplicvel (recomendado) Kg 0.5 1.2 1.8 2.8 8.5
Consumo de ar por ciclo cm® 5 10 20 40 70
Tempo de abertura seg 0.02 0.02 0.03 0.05 0.08
Tempo de fechamento seg 0.02 0.02 0.03 0.05 0.08
Peso das pingas Kg 0.125 0.27 0.43 0.75 1.3
Momento de inércia Kg cm? 0.5 1.2 2 10 21
Repetibilidade mm 0.01 0.01 0.01 0.01 0.02
Comprimento méximo do mordente mm 50 64 80 100 125

CARGA APLICAVEL E FORGCA DE APERTO DE ACORDO COM O COMPRIMENTO DA GARRA

My
Mx 4 5 Mz
L DI o @] ©
P | 0© 1O
Fa @ ¢
o ©_©
‘ © o
D © © o] ©
o
L
PINCA FA (N) Mx (Nm) My (Nm) Mz (Nm) L (mm) P (N)
P3 - 50 250 10 10 12 20 50
P3 - 64 450 30 25 15 20 110
P3 - 80 600 90 35 30 25 180
P3 - 100 800 95 45 45 32 225
P3 - 125 900 100 70 60 32 750

P(N)

840
800
760
720
680

600
320
280
240
200
160
120
80

40

\\
\\ )
I~
™~
~_|
3100
T~
I
~_|
[T 550
~
~_|
&6{\ T~
[ —
= =
I —
T T T
0 25 50 25 100 25 150
L (mm)
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DIMENSOES DA PINCA P3-50

50 Vista B 8
35 - 3 12
+0.02 p/ 03 H7 3.5 Adaptador Pinca
o @ & K [ 1] 0| @ v N g
TR ki B BT~
& : | j . 24N\ :
Q C O-Ring #3x1 N
722\ V7 A ' tg%i INng @oXx 0'5 L
5H7 13.5min
B i M5 (Fechado) M5 (Aberto)
X
L 13 AN 7, 4 (Curso) ' Corte. A-A 2xgd mb
ty ]
= et L o 3 N
ol < i @(* s ©
"1 in=t—=n = \ % °
= i 24002| || T e eEor— o &
m 25.2 N sho L f o
A 2xe3 M7 4x M4
35 7 Profu)r(ljidude 5 2x03 "7
42
64
Obs..: ** sensor indutivo,didmetro de 4mm.
CODIGOS PARA PEDIDOS
Cédigo Descricéio )
W1560500200 PINCA DE PRECISAO COM DUAS GARRAS PARALELAS P3-50
DIMENSOES DA PINCA P3-64
64 ‘ 21
42 Vista "B" 4 13
:0.‘02 p/o 4""7 4 Adaptador Garra
IR AR, - | 2
o iR ik 8| ® ZAN1 =
BN N N~ ] ; o~
A gr 3 ?% . ? 9’ ’@E@"éf O-Ring 23x1
=16 |
e @?@ ‘ o5
M3 prof. 5 28 M3 prof. 5 5H7 | | 1gmin.
(fecha) (Abre)

4 x M4
fro)
o~
_ ©

25
0
™

~N

M5 prof. 6

(fechada prof.h 6
* . .
sensor indutivo M8x1

CODIGOS PARA PEDIDOS

Cédigo Descrigéio
W1560640200  PINCA DE PRECISAO COM DUAS GARRAS PARALELAS P3-64
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DIMENSOES DA PINCA P3-80

(Fechado)

+0.02 p/ 047
52

64

69

* sensor indutivo @6.5

25
80
- Vista "B" S5 |16 ﬂ’;
£0.02 p/ 047 \
;
ﬁ& Y 9e g |
2 8 ) of — 1 _Le 8] ol ,‘%
= L ? | & B \,@
ofd | &' DN —
M4 prof. 5 36 M4 prof. 5
(Fechado) g ] (Abre)
4 xM5 8 (curso)
25 adl <=
o L
o i N .
% -
o~ R
M5 prof. 6 ‘

Adaptad Pi
JpLg\r /_m%

~

<
Q| 8

* =

O-Ring e4x1.5

CODIGOS PARA PEDIDOS

Codigo Descrigéio

W1560800200

PINCA DE PRECISAO COM DUAS GARRAS PARALELAS P3-80

DIMENSOES DA PINGA P3-100

100 ) Vista "B"
66
+0.02 p/ &5 H7
|
A
N © @ ; ‘ T ~
3 ) Qr {? ‘ | =
o4 A
M5 prof. 5 4‘4 M5 prof. 5
(Fechado (Abre)
4 x Mé 10 (curso)
[sp]
~ : 7
- 2 x 25
- prof. 6
23 — 3 ~
I iwjf‘i o 7 S
& * /¥ ™ :,‘7
\ &
G1/8" prof. 7 ‘ G1/8" prof. 7
(Fechado) ‘ 66 AH (Ab‘:e) ’
80
* sensor indutivo @6.5 90

32
20+0.1

J@%@ju

30min.

14.2

2 x M5
prof. 6

Adaptador Pinca
rs)
g 3| AN =
O-Ring #4x1.5
1
corte A-A 2 x g6 ™
29.1
0l
© RAIY, =
N s Bt N P
o
ol W 0
‘ ~

|
T T
4X4M6_/
2x05 19
prof. 6

CODIGOS PARA PEDIDOS

Cédigo Descrigaio

W1561000200

PINGA DE PRECISAO COM DUAS GARRAS PARALELAS P3-100




COUoRK DEXYI

PNEUMATIC

DIMENSOES DA PINGA P3-125

40

125 Vista "B"
82 8.5 24xo0.a
<0.02p/ 0617 ) Adaptor Grippe:” _
| | L
§@ @§ @ T"JEL/‘f\f b= Seet
{ TN gitle H )
0 1AL o . A A 4 .
Q- :r *@ ﬂ} ‘ {P @ S @ j} 1 L O-Ring @4x1.5
> O 1@ - o
@ | @ N \ 0.2 min.
M5 prof. 5 5‘6 M5 prof. 5 gH7 38min.
(Fechado (Abre) |
..B..l
e AA NP mé
60 +0.02 core AliZhdes
36 6 (curso) 211
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CODIGOS PARA PEDIDOS

Cédigo Descrigéio )
W1561250200 PINCA DE PRECISAO COM DUAS GARRAS PARALELAS P3-125

SENSOR INDUTIVO PARA P3-50- (SOMENTE FORNECEMOS ESSE SENSOR)

Codigo Descrigéio
W0950037391 SENSOR INDUTIVO @ 4 mm PNP-NA-2 m
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PINCA COM DUAS
GARRAS PARALELAS
DE CURSO LONGO

— SERIE P4

Esta é uma pinga com duas garras paralelas de curso
longo. O design mecénico a torna adequada para prender
pegas volumosas. Todas as pingas, exceto a menor,
podem montar sensor retrdtil magnético de proximidade.

DADOS TECNICOS P4-10 P4-12 P4-16 P4 -25 P4 - 30
Pressdo operacional min./méx. bar 3-7

Variagéo de femperatura C 5-60

Frequencia operacional méxima ciclos/s 1

Fluido Ar filtrado 20 micron lubrificado ou néo. Lubrificagéio, se usada, deve ser continua.
Diémetro mm 2x10 2x12 2x16 2x30 2x30
Curso de 1 garra mm 5 10 15 30 60
Forca de fechamento a 6 bar N 28 41 75 260 260
Forca de abertura a 6 bar N 28 41 75 260 260
Peso kg 0.18 0.3 0.5 2.95 3.7

DIMENSOES DA PINGCA P4-10
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CODIGO PARA PEDIDOS

Cédigo Descrigéio
W1580100200 PINCA COM 2 GARRAS DE CURSO LONGO P4-10
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DIMENSOES PINCA P4-12

© [R]dh]

32
18
18
44

4 x M4 4 ‘ 18 (12
passante 10 40
50 29
46 | 4 .
\ o
T A Q
Ol |_' J M5 résca | | Q\q, qu
r ‘ ‘ (fecha) ‘ &
B il Ry=a
o2 | [ :
32l ]l S &
<= "
O | < @\ -
NG, L] 2 x M4
© o ‘ M5 résca
—l (abre) g prof. 5
30 10| 19
CODIGOS PARA PEDIDOS
Codigo Descrigao
W1580120200 PINCA 2 GARRAS CURSO LONGO P4-12
DIMENSOES PINCA P4-16
0 el
0, A —_
A d
A @ QI8
.4 O
i
22M5 /15 .20 12|
passante 14 44
58
7 36 55 3 25
M5 résca == ———
4 x M5 o
prof. 6 ™ =2 (fecha) L J bXEQ
Tl 3 T o5
& - %
N @& o1 <
o~ ER ] @
Loo i s &t > —g _% < o}
el ) oy ! N ™
3|3
@ @ %%, L
Yop 9% 4 —
® m """"" £ M5 résca D 2 x M5
o2 (abre) r _] prof. 5

36 4] 19 '

CODIGO PARA PEDIDOS

Codigo Descrigao
W1580160200 PINCA 2 GARRAS CURSO LONGO P4-16




DIMENSOES PINCA P4-25 1
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CODIGO PARA PEDIDOS
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CODIGO PARA PEDIDOS

Codigo Descrigdio
W1580300200 PINCA 2 GARRAS CURSO LONGO P4-30
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SENSOR @ 4mm PARA PINCA P4-10

Codigo Descrigéio
W0950044180 Sensor REED 2 fios 24 VCC Tm
W0950045390  Sensor HALL 3 fios 24 VCC 2m
ESQUEMA ELETRICO PARA SENSOR W0950045390 DADOS TECNICOS
Efeito Hall
Interruptor PNP
Tensdo em CC \% 6a30
TensGo em CA v
Corrente a 25°C A 0,2
Potencia (carga ohmica) \ max 6
Tempo insergdo Us 0,8
HALL EFFECT marron Tempo de desinsercio Us 0,3
Ponto de insercdo Gauss 30
[ | © | Ponto de desinsercéo Gauss 25
Vida eletrica (impulsos) 109
Queda de tenséo v <1
Ponto de trabalho nominal Gauss 30050
Frequencia de trabalho Hz max 200
Profegéio contra inverséo de polaridade SIM
Protecdo contra curto-circuito NAO
Grau de protegdo (EN 60529) IP 67
Temperatura de trabalho °C -10a +70
Material do encapsulamento PA (+G)
Visualizagdo comunicagéo por Led amarelo
N° de fios 3

SENSOR TIPO RETRATIL COM INSERGCAO POR CIMA PARA P4-12 a 30

Codigo

W0952025390
W0952029394
W0952022180
W0952028184
W0952125556

Descrig@io

SENSOR HALL INS. VERT. NA 2.5 m
SENSOR HALL INS. VERT. NA 300 mm M8
SENSOR REED INS. VERT. NA 2.5 m
SENSOR REED INS. VERT. NA 300 mm M8
SENSOR HALL INS. VERT. NA ATEX 2 m

Para caracteristicas tecnicas vide pag. 1.2/28
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PINCA DE DUAS GARRAS
ANGULARES SERIE P7

DEXYI

Pinca angular de dupla acdo,com dngulo de abertura de 30°,
sistema simplificadode substituicdodas pincas. Corpo em peca
Onica. Tamanhos de 16, 20, 32 e 50mm. Todas as pingas possuem
&mbolo magnético e canais para sensor magnético de final de

CUrso.

DADOS TECNICOS P7-16 P7-20 P7 - 32 P7 - 50
Forca de bloqueio a 6 bar 30N (L*=15 mm) 55N (L*=15 mm) 105N (L*=15 mm) 225N (L*=30 mm)
Peso da pinga Kg 0.12 0.19 0.5 1.6
Pressdo de trabalho bar 1.5+10 2+10 2+10 1+10
Fluido Ar com ou sem lubrificagéo, se impregada a lubrificagéo deve ser continua
Temperaturq de trabalho +5°a +70 °C +5a+70°C f +5°a +70 °C +5°a +70 °C
Materiais Corpo: aluminio anodizado: NBR - Poliuretano
* &mbolo magnético em todas as versdes *L=comprimento do braco
DIMENSOES PINCA P7-16 CODIGO PARA PEDIDO
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DIMENSOES PINCA P7-20

CODIGO PARA PEDIDO
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Cédigo Descrigéo
W1590200200  Pinga série P7 - 20

DIMENSOES PINCA P7-32
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SENSOR RETRATIL COM INSERGAO POR CIMA

Codigo

W0952025390
W0952029394
W0952022180
W0952028184
W0952125556

Descricdo

SENSOR HALL INS. VERT. NA 2.5 m
SENSOR HALL INS. VERT. NA 300 mm M8
SENSOR REED INS. VERT. NA 2.5 m
SENSOR REED INS. VERT. NA 300 mm M8
SENSOR HALL INS. VERT. NA ATEX 2 m

Este tipo de sensor tem a caracteritica de poder ser inserido no canal diretamente por
cima.Porrisso os cabegotes do cilindro nGo necessitam de abertura passante.

ESQUEMA ELETRICO DADOS TECNICOS ATEX
Reed Efeito Hall Efeito Hall
Tipo de contato N.A. N.A. N.A.
Interruptor - PNP PNP
Tensdo de alimentaggo  (Ub) V'] 10+ 30 AC/DC 10 + 30 DC 18 + 30 DC
Potencia w 3 (6 de pico) 3 <17
Variagdo da tensdo - < 10% de Ub < 10% de Ub
REED EFFECT marron  + Queda de tenséo % <9 <9292
° — Consumo mA - <10 <10
%—@ Corrente de saida mA <100 <100 <70
Frequencia de comutagdo Hz < 400 <5 1000
:i % Protecdo contra curtocircuito Sim Sim Sim
% morron Supressor de sobrefensdo Sim Sim
Protegéio contra inversdo de polaridade - Sim Sim
marron EMC EN 60 947-5-2 EN 60 947-5-2 EN 6094752
HALL EFFECT Visualizag@o e comunicagdo Led Amarelo Amarelo Amarelo
e o Sensibilidade magnetica 2,8 mT £25% 2,8 mT £25% 2.6
Ripetibilita <01mT <0,1mT < 0,1 (Ub e fa constante)
- Grau de protegdo (EN 60529) IP 67 IP 67 IP 68, IP 69K
= eto Resistencia Gs vibragdes e impactos 30, 11 ms, 10+55 Hz, Tmm| 30 g, 11 ms, 10+55 Hz, Tmm{ 30 g, 11 ms, 10+55 Hz, 1mm
Eﬁ:ﬂ@ omon Temperatura de trabalho € -25 ++75 -25 + 475 -20 + +45
azul Material encapsulamento do sensor PA66 + PAGI/6T PA66 + PAGI/6T PA
Cabo de conexdo 2,5m/2m PVC; 2x 0,12 mm? | PVC; 3x0,14 mm? | PVC; 3x 0,12 mm?
Cabo de conexdo com M8x] Poliuretono; 20,14 mm? | Poliuretono; 3 x 0,14 mm? -
Numero de condutores 3

NOTAS




PINCA DE ABERTURA ANGULAR
EM TECNOPOLIMERO - SERIE P8

Pinca de abertura angular simples acdo, normalmente
aberta, toda feita em tecnopolimero. Trés tamanhos
com forca de fechamento de 22 a 80 N & 6 bar.

Isso faz todo o conjunto ficar mais leve.

Esta pinca é resistente a corrosé@o e antimagnética. Ela
vem completa com molas para a carga da peca

para que fique imével e porta-sensor.(forca 1.5 a 6 N)

DADOS TECNICOS P8 - 32 P8 - 40 P8 - 50
Variago de pressGo bar 4a7
Variago de femperatura € 5°Cto0 60°C
Fluido 20pm ar filtrado lubrificado ou néo.
Vida il sem manutengéio acima de 2 milhdes de ciclos
Angulo de abertura da garra 8° 8° 8°
Forca de fechamento por garra a 6 bar N 22.5 48 80
Peso aplicvel (recomendado) kg 0.2 0.4 0.8
Consumo de ar por ciclo cm® 0.5 1 1.8
Tempo de abertura seg 0.04 0.05 0.05
Tempo de fechamento seg 0.06 0.08 0.08
Peso da pinga g 36 45 60
Momento de inércia kg cm? 0.04 0.12 0.15
Repetibilidade mm 0.1 0.1 0.1
CARGAS E MOMENTOS
Pinga FA(N)  Mx(Nem) My (Nem) Mz (Nem)  P(N)
P8-32 3 9 10 10 22.5
P8-40 5 23 20 20 475
P8-50 8 49 30 40 80
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DIMENSOES DA PINCA P8-32

CODIGO PARA PEDIDOS
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SENSOR INDUTIVO CODIGO PARA PEDIDOS 1

Cédigo Descrigéio
W0950037391 SENSOR INDUTIVO @ 4 mm PNP-NA-2 m

ANOTACOES




ZTN\METAL PINCA DE DUAS GARRAS 1
WUJORK ANG?UALARES‘ISO° SERIE P9 DENI@

PNEUMATI

* Pincas angulares do tipo com agéo de joelho,com angulo
de abertura regulavel.

* Elevadas forgas de fixacdo.

* Corpo em aluminio com anodizacéo dura, garras e partes
em movimento em ago temperado.

* Fixaxdo inferior oo lateral.

* Todos os tamanhos sé@o dotados de @émbolo magnetico e
canais porta sensor.

WisHYIAn

DADOS TECNICOS P9-32 P9-40
Vedagoes NBR, Poliuretano
Pressdio de trabalho 2+8 bar (0.2+0.8 MPa)
Temperatura de trabalho °C -5a+70
Fluido Ar filtrado com ou sem lubrificagdo.
Se utilizar ar lubrificado a lubrificagdo deve ser continua
Diametros 32 -40
Angulo de abertura das garras 180° com possibilidade de regulagem
Forca de fixagdo (a 6 bar) com 20 mm de distancia do giro das garras N 180 300
Peso Kg 0.85 1.5
DIMENSOES PINCAS P9-32 CODIGOS PARA PEDIDOS
Codigo Descrigéio
W1530320180  PINCA COM 2 GARRAS ANGULAR
P9-32
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DIMENSOES PINCAS P9-40

CODIGO PARA PEDIDOS
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Codigo Descrigéio
W1530400180 PINCA COM 2 GARRAS ANGULAR
P9-40

ACESSORIOS: SENSORES MAGNETICOS

SENSOR TIPO RETRATIL COM INSERCAO POR CIMA

Codigo

W0952025390
W0952029394
W0952022180
W0952028184
W0952125556

Descricdo

SENSOR HALL INS. VERT. NA 2.5 m
SENSOR HALL INS. VERT. NA 300 mm M8
SENSOR REED INS. VERT. NA 2.5 m
SENSOR REED INS. VERT. NA 300 mm M8
SENSOR HALL INS. VERT. NO ATEX 2 m

Para caracteristicas tecnicas vide pag. 1.2/28

NOTAS




WUJORK DE JOELHO - SERIE P10
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ATN\METAL PINCA ANGULAR COM AGAO 9« I
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Pinca angular com acdo de joelho para prender
externamente com éngulo de abertura ajustavel de 20°a180°.
com1°de ajustagem para cada garra. O sistema de
joelho permite altas forcas de aperto.

O corpo é feito de aluminio endurecido e as partes
méveis de aco temperado . O corpo foi projetado

para montar sensor do tipo indutivo.

O fornecimento inclui porta-sensores, pinos de centro e
O'rings para conexdo direta.

DADOS TECNICOS P10 - 34 P10 - 44 P10 - 54 P10 - 80
Variag@o de pressGo bar ded.506.5
Variago de temperatura € de 5°Ca 60°C
Fluido Ar filtrado 20 micron séco ou lubrificado, se utilizada a lubrificacdo deve ser continua
Vida 0til sem manutengéo Superior a 2 milhées de ciclos
Angulo de abertura da garra de 20° a 180° com possibilidade de regulagem
Forca de aperto por garra a 6 ba N 32 (L=11 mm) 90 (L=15 mm) 145 (L=17 mm) 275 (L=45 mm)
Forga de aperto somente da mola N 14 40 55 115
Peso aplicavel (aconselhado) Kg 0.3 0.9 1.4 2.7
Consumo de ar para cada ciclo cm3 45 16 36 110
Tempo de abertura seg 0.4 0.5 0.7 0.8
Tempo de fechamento seg 0.3 0.4 0.6 0.7
Tempo de fechamento com somente a mola N 0.35 0.45 0.6 0.7
Peso da pinga Kg 0.14 0.34 0.56 1.6
Momento de inercia Kg/cm? 0.2 0.8 2 12
Ripetibilidade mm 0.1 0.1 0.1 0.1
Comprimento maximo da garra de aperto mm 75 100 115 150
TABELA DE FORCAS E MOMENTOS FORCA DE APERTO X COMPRIMENTO DA GARRA

280

250

MZ %
Mo 200 %
3 . L= AN
¢ £ - My
150 o

i
P(N)
/

)
100 N
\;’]044 \\\

50 — R \\
Pinca FA(N)  Mx(Nm) My (Nm) Mz (Nm) L(mm) PN Q’\?i I
P10-34 50 0.7 0.3 3.9 1 32 T
P10-44 100 2.7 0.5 6.2 15 90 0 T T T
P1I0-54 180 4.9 1 10 17 145 0 25 50 75 100 125 150

P10-80 400 24.8 1.6 17.5 45 225 L (mm)




DIMENSOES DA PINCA P10-34 CODIGO PARA PEDIDOS 1]

Cédigo Descrigéio
o9 W1590340201  PINCA DE ABERT. ANG.
C/ JOELHO P10-34
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DIMENSOES DA PINCA P10-44 CODIGO PARA PEDIDOS
Codigo Descrigéio
W1590440201  PINCA DE ABERT. ANG.
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DIMENSOES DA PINGA P10-54

CODIGO PARA PEDIDOS

Cédigo Descrigéio
W1590540201  PINCA DE ABERT. ANG.
C/ JOELHO P10-54
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*SENSOR DE INDUCAO
DIMENSOES DA PINCA P10-80 CODIGO PARA PEDIDOS
Cédigo Descrigéio
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*SENSOR DE INDUCAO




DEXYI

SENSOR INDUTIVO CODIGO PARA PEDIDOS 1

Cédigo Descrigéio
W0950037391 SENSOR INDUTIVO @ 4 mm PNP-NO-2 m

DIMENSOES DA SEDE DA GARRA

Pinca A B C D E F Gl
P10-34 10 10 9 3 6 M3 3
P10-44 14 12 4 4 9 M4 4
P10-54 17 14 16 5 105 M5 5
P10-80 20 22 20 6 13 M6 6

ANOTACOES




APNMETAL sinca com 3 carmas parateLas
WUJORK AUTOCENTRANTE - SERIE P11

PNEUMAT

\

Pincas de duplo efeito com trés garras autocentrante com
prossibilidade de prender interna ou externamente. No corpo
foram feitos canais para montagem de sensor magnético
tipo retrétil.

DADOS TECNICOS PI1-16 P11-20 PI1-25 P11 - 60
Presséo de trabalho min - max bar 1.5+7

Temperatura de trabalho € 5+60

Fluido Ar filtrado 20 micron seco e néo lubrificado, se usar a lubrificacéo deve ser continua

Diametro mm 16 20 25 60
Curso de uma garra mm 3 4 5 12.5
Forca no fechamento a 6 bar N 58 90 150 880
Forca na abertura a 6 ba N 65 108 170 1000
Peso kg 0.12 0.21 0.3 2.7
Frequencia max. de utilizagd ciclos/s 1.5 15 1.5 1.2

NOTAS
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DIMENSOES PINCA P11-16

CODIGO P/ PEDIDOS

Codigo
W1570160300

Descrigéio
PINCA C/ 3 GARRAS
PARALELAS P11-16

M5 résca M5 résca 11.5
(abre) (fecha) \
|
—| 8 I L 0
2T 15 b s
] Ho
o~
10 12.5
fecha 5
2 29 19 2 32
52
DIMENSOES PINCA P11-20 CODIGO P/ PEDIDOS
Codigo Descrigéio
W1570200300 PINCA C/ 3 GARRAS
PARALELAS P11-20
14 abre 11 M5 rosca M5 rosca 4 x M4
8 fecha| 7 (abre) (fecha) 12.5 prof. 5
,-50
\ ]
@ dA ) iy
== f
[N L “ x@ | ‘
H <
~)
11 12.5
2 30 22 2 34
prof. 6 56
DIMENSOES PINCA P11-25 CODIGO P/ PEDIDOS
Codigo Descrigéio
" W1570250300 PINCA C/ 3 GARRAS
PARALELAS P11-25
3.5 4 x M5
3¢ 10.5 14

abre ‘15 2

M5 rosca
(fecha)

31 27 3

fecha

10

(63)




ATN\METAL
b/ WORK

PNEUMAT

Exyl

DIMENSOES PINCA P11-60

CODIGO P/ PEDIDOS

27 abre  31.5
fecha |19

Codigoe Descrigéio

w»

|

W1570600300

PINCA C/ 3 GARRAS
PARALELAS P11-60

. 32
= = T s s
1
G1/8
540 [(core] techo)
prof. 2.5 71 10 79
(123.5)
ACESSORIOS
SENSOR @ 4mm PARA PINCA P11
Codigo Descrigéio
W0950044180  Sensor REED 2 fios 24 VCC 1m
W0950045390  Sensor HALL 3 fios 24 VCC 2m
ESQUEMA ELETRICO PARA SENSOR W0950045390 DADOS TECNICOS
Efeito Hall
Interruptor PNP
Tenséo em CC \ 6+30
Tensdo em CA \
Corrente a 25°C A 0,2
Potencia (carga Ohmica \ max 6
Tempo de interagdo Us 0,8
HALL EFFECT marrom i Tempo de desinteragdo Us 0,3
Ponto de insercdo Gauss 30
l© [ o [N Ponto de desinsercéo Gauss 25
Vida Uil eletrica (impulsos) 109
Queda de tenséo vV <1
Ponto de trabalho nominal Gauss 30+50
Frequencia de trabalho Hz max 200
Protegéio contra inverséo de polaridade SIM
Protecdo contra curto-circuito NAO
Grau de protegdo (EN 60529) IP 67
Temperatura de trabalho °C -10 + +70
Material invélugro PA (+G)
Visualizagdo e comunicaggo Led amarelo

N° de fios

8






